
 

DS5C5 系列伺服驱动器 
安装使用手册 [资料编号：S943009 1.0] 

感谢您使用本产品，此安装使用手册提供 DS5C5 系列伺服驱动器的相关信息，在

使用前请您仔细阅读本份安装使用手册，确保安装使用的正确性。更多关于 DS5C5

系列伺服驱动器的相关信息详述（参数、报警等）在 DS5C5 用户手册中，您可至信捷

官网（https://www.xinje.com/）进行下载。 

安全注意事项                                  

在使用本产品之前，请务必仔细阅读这一部分的内容，并在充分了解产品的使用、

安全、注意事项等内容后操作。请在非常注意安全的前提下，正确进行产品接线。 

在产品使用过程中可能引发的问题基本载入了安全注意事项，并且全部以注意和

危险两个等级来注明，其他未竟事项，请遵守基本的电气操作规程。 

注意 
错误使用时，可能会产生危险，有可能中度伤害或轻伤的情况，

以及有可能造成财产损失机器损坏的情况。 

危险 
错误使用时，可能会产生危险，导致受到重伤，甚至死亡，有可

能造成严重的财产损失、火灾等情况。 

 

 保存及搬运注意事项 

 请勿放置、保存在阳光直射、环境温度超过保管-放置温度条件、相对湿度超过

保管-放置湿度条件、温差大、结露的场所； 

 请勿接触腐蚀性、可燃性的气体以及粉尘较多的场所； 

 请勿放置振动大或者冲击大直接传输到驱动器的场所； 

 严禁搬运时只握住电机线缆。 

 安装注意事项 

 严禁放置易燃气体附近，否则会造成火灾； 

 请务必按照安装方向要求，防止造成驱动器故障； 

 严禁将本产品暴露在有水汽、腐蚀性、可燃性气体的场合下，否则会造成触电和

火灾危险； 

 安装前，请务必断开电源，确认电源指示灯熄灭，防止触电； 

 请勿直接触摸产品的导电部位，有可能引起误动作、故障，甚至触电危险。 

 接线注意事项 

 请将 AC 电源正确连接到驱动器的专用电源端子上 L/N。严禁将驱动器的输出端

子 U、V、W与三相电源连接，否则会造成人员受伤或火灾； 

 严禁将 220V 伺服驱动器直接连接到 380V 的电源上，否则会损坏驱动器； 

 请正确连接地线，接地不良可能会造成触电。请使用 2mm²的电线对驱动器的接

地端子进行接地； 

 请锁紧端子的固定螺丝，否则可能会造成火灾； 

 在对驱动器进行接线操作前，请务必断开所有外部电源； 

 布线请保证编码器线、动力线处于松散状态，不要绷紧，以免线缆破损。 

 操作注意事项 

 驱动器运行后，请勿触摸电机的旋转部分，防止受伤； 

 在试运行时，为防止意外发生，请对电机进行空轴状态下试运行，否则可能会导

致人员受伤； 

 连接机械后，请先设定好合适的参数再运行，否则有可能造成机械失控或故障； 

 在运行中，请勿触摸散热器，有被烫伤的危险； 

 带电状态下，请勿改变配线，有受伤的危险； 

 请勿频繁开关电源，若需多次开关电源、请控制在 2分钟 1 次，否则可能会导致

驱动器充电电阻损坏，由于频繁开关继电器还未释放就通电，可能会导致跳闸。 

 保养与检查 

 电源的开启和切断操作请由专业人员进行； 

 严禁使用汽油、酸性、稀释剂及碱性洗涤剂，以免外壳破损或变色； 

 如更换驱动器时，请将原驱动器的参数传输到新驱动器后，再重新开始运行，否

则会导致机械损坏，甚至人员受伤； 

 严禁在通电状态下改变配线，否则会造成触电或受伤； 

 严禁在运行过程中拆除伺服电机，否则会造成触电或受伤； 

 严禁在运行中接触伺服驱动器和伺服电机內部，否则可能会造成触电或受伤； 

 在电源关闭 10 分钟內，请勿接触接线端子，否则残余电压可能造成触电或受伤。 

 配线注意 

 请不要将动力线和控制信号线从同一管道內穿过，或绑在一起。请将动力线和控

制信号线相隔 30 厘米以上； 

 对于信号线、编码器（PG）反馈线，请使用多股绞合线与多芯绞合整体屏蔽线； 

 信号输入线最长为 3米，PG 反馈线最长为 30 米； 

 请正确、可靠地进行配线，否则会导致电机失控或故障，严重会导致人员受伤； 

 严禁在电源状态不良或超指定电压变化范围的情况下使用，否则会导致机械损坏； 

 请将在有静电、强电磁场、放射线辐射、附近有电源线场合采取适当的屏蔽措施。 

 

 

 

 

 

 

 

产品信息                                      

 型号命名 

DS 5�-2 �P� - PTA 

显示 编码器类型   

T 通讯型编码器

显示 产品名称

DS 伺服驱动器

显示 产品系列

5C5 EtherCAT精简型

显示 额定输入电压

AC220V2

4 AC380V

0P1

0P2

显示

0P4

0P7

1P0

1P5

100W

200W

额定输出功率

400W

750W

1kW

1.5kW

2P3 2.3kW

2P6 2.6kW

3P0 3kW

5P5

7P5

5.5kW

7.5kW

显示 额定输出功率

 

伺服安装及尺寸说明                            

 安装场所 
 请安装在无日晒雨淋的安装柜内； 

 请勿在有硫化氢、氯气、氨、硫磺、氯化性气体、酸、碱、盐等腐蚀性及易燃

性气体环境、可燃物等附近使用本产品； 

 请不要安装在高温、潮湿、有灰尘、有金属粉尘的环境下。 

 环境条件 
项目 描述 

使用环境温度 -10℃~40℃（不结冻） 

使用环境湿度 20%~90%RH（不结露） 

储存温度 -20℃~60℃ 

存储湿度 20%~90%RH（不结露） 

耐振动 不大于 4.9m/s
2
 

海拔高度 不高于 1000m，高于 1000m 时请降额使用（每高 100m 降额 1%） 

 安装尺寸(单位：mm) 
 DS5C5-20P1/20P2/20P4-PTA 

 
 DS5C5-20P7-PTA 

 

 DS5C5-21P0/41P0/41P5-PTA  

 
 
 
 

 DS5C5-21P5/22P3/22P6/42P3/43P0-PTA 

 
 DS5C5-45P5/47P5-PTA 

 

伺服系统端口定义                              

 端口定义 

 
各部分名称如下： 

（1）：CN3 RS232 口 （4）：CN2 编码器口 

（2）：CN0 输入输出信号线 （5）：供电电源端子 

（3）：CN1 标准 RJ45 网口 （6）：电机接线端子 

 主电路端子及说明 

 

 DS5C5-20P1/20P2/20P4-PTA 

按照从上到下的顺序，主电路端子功能依次如下： 

端子 功能 说明 

L/N 主电路电源输入端子 单相交流 200～240V，50/60Hz 
● 空引脚 - 

P+、C 使用外置制动电阻 
将制动电阻接至 P+和 C端子； 

P0-25=功率值，P0-26=电阻值 

U、V、W、

PE 
电机连接端子 与电机相连接 

 

 

 

 DS5C5-20P7-PTA 

按照从上到下的顺序，主电路端子功能依次如下： 

端子 功能 说明 

L/N 主电路电源输入端子 单相交流 200～240V，50/60Hz 
● 空引脚 - 

P+、D、

C 

使用内置制动电阻 短接 P+和 D 端子、P+和 C 断开 

使用外置制动电阻 

将制动电阻接至 P+和 C端子、P+

和 D 短接线拆掉； 

P0-25=功率值，P0-26=电阻值 
● 空引脚 - 

U、V、W、

PE 
电机连接端子 与电机相连接 

 

 

 DS5C5-21P0/21P5/22P3/22P6-PTA 

按照从上到下的顺序，主电路端子功能依次如下： 

端子 功能 说明 

L1/L2/

L3 
主电路电源输入端子 

单相/三相交流 200～240V，

50/60Hz（若单相供电请接 L1/L3，

否则掉电时会影响参数记忆） 

P+、 

D、C 

使用内置制动电阻 短接 P+和 D 端子、P+和 C 断开 

使用外置制动电阻 

将制动电阻接至 P+和 C端子、P+

和 D 短接线拆掉； 

P0-25=功率值，P0-26=电阻值 

P+、P- 母线端子 
可以测出母线的实时电压，请注意

危险 

U、V、W、

PE 
电机连接端子 与电机相连接 

 接地端子 
地线在散热片上，请上电前确认良

好接地 
 

 

 DS5C5-41P0/41P5/42P3/43P0-PTA 

按照从上到下的顺序，主电路端子功能依次如下： 

端子 功能 说明 

R、S、T 主电路电源输入端子 三相交流 380～440V，50/60Hz 

P+、 

D、C 

使用内置制动电阻 短接 P+和 D 端子、P+和 C 断开 

使用外置制动电阻 

将制动电阻接至 P+和 C端子、P+

和 D 短接线拆掉； 

P0-25=功率值，P0-26=电阻值 

P+、P- 母线端子 
可以测出母线的实时电压，请注意

危险 

U、V、W、

PE 
电机连接端子 与电机相连接 

 接地端子 
地线在散热片上，请上电前确认良

好接地 
 

 

 DS5C5-45P5/47P5-PTA 

按照从上到下的顺序，主电路端子功能依次如下： 

端子 功能 说明 

R、S、T 主电路电源输入端子 三相交流 380～440V，50/60Hz 

P+、 

D、C 

使用内置制动电阻 短接 P+和 D 端子、P+和 C 断开 

使用外置制动电阻 

将制动电阻接至 P+和 C端子、P+和 D

短接线拆掉； 

P0-25=功率值，P0-26=电阻值 

P+、P- 母线端子 
可以测出母线的实时电压，请注意危

险 

U、V、W、

PE 
电机连接端子 与电机相连接 

 接地端子 
地线在散热片上，请上电前确认良好

接地 
 

 信号端子分类及说明 

 CN0 端子说明（750W 及以下，3入 3出） 

 

名称 说明 名称 说明 

SI1 输入端子 1（高速） SO1 输出端子 1 

SI2 输入端子 2（高速） SO2 输出端子 2 

SI3 输入端子 3 SO3 输出端子 3 

+24V 输入端子+24V COM 输出端子地 

 CN0 端子说明（1kW 及以上，5 入 3 出） 

 

名称 说明 名称 说明 

SI1 输入端子 1（高速） +24V 集电极开路接入 

SI2 输入端子 2（高速） SO1 输出端子 1 

SI3 输入端子 3 SO2 输出端子 2 

SI4 输入端子 4 SO3 输出端子 3 

SI5 输入端子 5 COM 输出端子地 

 CN1 端子说明 

出
线
口

进
线
口

8

1

16

9

  

9

16

1

8

出
线
口

进
线
口

 
750W 及以下   1kW 及以上 

编号 名称 编号 名称 

1 TX  A+ 9 TX  B+ 

2 TX  A- 10 TX  B- 

3 RX  A+ 11 RX  B+ 

4 - 12 - 

5 - 13 - 

6 RX  A- 14 RX  B- 

7 - 15 - 

8 - 16 - 

 CN2 端子说明 

 
CN2 端子排列（驱动器上） 

序号 定义 序号 定义 

1 5V 4 / 

2 GND 5 485-A 

3 / 6 485-B 

45

1
6
8

163.6 33.234.5

1
6
9.
2
5

4
.
5

5

5

55

1
8
0

43.25

1
8
1
.
5
5

4.5

4
.
6
55.4

5.4

174

502-

1
6
0

5

R2
.5

1
6
9.
4

174.6

4
.
7

60 5

6

1
8
5

190.3
2-∅

5
73 5

5
1
7
5

R2
.5

6

83

230

2
4
8
.
8

76

2
3
9
.
5

2-∅
5.2 5.5

5.5

R2
.6

5

87

（1）
（2）

（3）

（4）

（5）

（6）

750W及以下驱动器 1kW-3kW驱动器

（5）

（6）

（1）

（2）

（3）

（4）

（5）

（6）

5.5kW-7.5kW驱动器

（1）

（2）

（3）

（4）

L

N

·

P+

C

U

V

W

PE

L

N

·

P+

D

C

·

U

V

W

PE

SO1

SO2

SO3

COM

SI1

SI2

SI3

+24V

1

2 6

5

4

3



 CN3 端子说明 

 
驱动器本体侧-5 针梯形接口 

针编号 名称 说明 

1 TXD RS232 发送端 

2 RXD RS232 接收端 

3 GND RS232 信号地 

 

注意：请使用信捷公司提供的专用电缆（DB9F 侧线）通讯。 

RS232 的默认通讯参数：波特率 115200bps；数据位 8位；停止位 1 位；偶校验。 

Modbus 站号设置如下： 

参数号 功能 出厂设置 设置范围 修改 生效 

P7-10 Modbus 站号设置 1 1～255 伺服 OFF 即时 

 信号端子分类及功能 

（1）SI 输入信号 
使用继电器或者集电极开路的晶体管电路来连接。使用继电器连接时，请选定微

小电流用继电器。如果不使用微小电流用继电器，则会造成接触不良。 

输入端子的出厂分配： 

端子 SI1 SI2 SI3 SI4 SI5 

功能 S-ON/使能 ALM-RST/报警复位 P-OT/禁止正转 未分配 未分配 

 

集电极开路型上级装置 

（24V 电源、SI1/2） 

继电器型上级装置 

（24V 电源、SI1/2） 

上级装置            伺服驱动器 

 

上级装置            伺服驱动器 

 

集电极开路型上级装置 

（24V 电源、SI3/4/5） 

继电器型上级装置 

（24V电源、SI3/4/5） 

上级装置            伺服驱动器 

 

上级装置             伺服驱动器 

 

注意：典型电压 DC24V，最小不低于 DC18V，最大允许电压不高于 DC28V。 

（2）SO 输出信号  

输出端子的出厂分配: 

端子 SO1 SO2 SO3 

功能 COIN/定位完成 ALM/报警 未分配 

 

光耦型上级装置 继电器型上级装置 

伺服驱动器          上级装置 

 

伺服驱动器          上级装置 

 

注意：集电极开路输出电路的最大允许电压、电流容量如下所示： 

电压：DC 30V（最大）、电流：DC 50mA（最大）；通过 S0 端子控制抱闸需

要外加中间继电器。 

（3）抱闸硬件连接图 

伺服单元的顺序输出信号“/BK”和“制动器电源”构成了制动器的 ON/OFF 电路。

典型的连接实例如下所示。 

24V

0V

开关

电源

抱闸引脚24V

抱闸引脚0V

1

5

9

4

8

12

1413

SI1

SI2
SI3
SI4

SI5

SO1

SO2

SO3

+24V

COM

P5-44=0001

 
注意： 

① 失电制动器的励磁电压为 24V。 

② 抱闸电流＞50mA 请通过中继转接，防止因电流过大烧毁端子。 

 

 线缆端口定义 

（1）编码器线缆 

 驱动器侧编码器线缆焊接引脚定义 

连接器外观 
接口引脚定义 

序号 定义 

 

1 5V 

2 GND 

3 / 

4 / 

5 485-A 

6 485-B 

 电机侧编码器线缆焊线引脚定义 

电机型号 连接器引脚 
接口引脚定义 

序号 定义 

MS5-40、60、80 机座 S01

电机 

MS6-40、60、80 机座 B1/B4

电机 9

6

3

8

5

2

7

4

1

 

1 电池+ 

2 电池- 

3 屏蔽线 

4 485-A 

5 485-B 

6 / 

7 5V 

8 GND 

9 / 

MS6-40、60、80 机座 B3

电机  
正出线      反出线 

（使用视角） 

序号 定义 

1 5V 

2 GND 

3 电池+ 

4 电池- 

5 485-A 

6 485-B 

7 屏蔽层 

MS-110、130 机座绝对值

电机 

MS5-110、180 机座 S01 电

机 

MS6-180 机座 B2 电机 

2

345

678910

111213

1415

1

 

序号 定义 

1 屏蔽线 

2 / 

3 485-B 

4 485-A 

5 / 

6 GND 

7 电池- 

8 5V 

9 电池+ 

MS5-130 机座电机 

MS6-100、130 机座电机 
67

8

123

45

910

 

序号 定义 

1 / 

2 5V 

3 GND 

4 485-A 

5 485-B 

6 电池+ 

7 电池- 

8 / 

9 / 

10 屏蔽线 

电池盒说明： 

① 上述编码器中包含电池+、电池-的引脚定义的线缆用于绝对值电机，非绝对

值电机线缆无此引脚。 

② 仅绝对值电机适配线缆外挂电池盒，该电池盒内置一颗 3.6V/2.7Ah 大容量电

池（工业 5 号电池），且具有断电更换电池功能，使用时间≥2 年，信捷电池盒选配

件型号：CP-B-BATT。 

（2）动力线线缆 

 伺服驱动器侧动力线引脚定义（用随机卡扣安插接线） 

适用机型 连接端子外观 
接口引脚定义 

颜色 定义 

MS5 全系列、MS6 系列

B1/B2/B4 电机 

 

棕 U 

黑 V 

蓝 W 

黄绿 PE 

MS6-B3 电机、MS6G 电机 

 

颜色 定义 

红 U 

白 V 

黑 W 

黄绿 PE 

蓝 BK+ 

棕 BK- 

 

 

 电机侧动力线缆焊线引脚定义 

电机型号 连接器引脚 
接口引脚定义 

序号 定义 

MS5-40、60、80 机座 S01 电

机 

MS6-40、60、80 机座 B1/B4

电机 

1 2

3 4
 

1 U 

2 W 

3 V 

4 PE 

MS5-40、60、80 机座 S01 抱

闸电机 

MS6-40、60、80 机座 B1/B4

抱闸电机 
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序号 定义 

1 BK+ 

2 BK- 

MS6-40 机座 B3 电机 
   

正出线        反出线 

（使用视角） 

序号 定义 

1 W 

2 V 

3 U 

4 PE 

5 BK+ 

6 BK- 

MS6-60、80 机座 B3 电机 

 
正出线          反出线 

（使用视角） 

序号 定义 

1 U 

2 V 

3 W 

4 PE 

A BK+ 

B BK- 

MS-110、130 机座非抱闸绝

对值电机 

MS5-110、130、180 机座非

抱闸电机 

MS6-100、130、180 机座非

中惯量非抱闸电机 

1

3

4

2

 

序号 定义 

1 PE 

2 U 

3 V 

4 W 

MS5G-130 机座中惯量抱闸

电机 

MS6-100、130 机座非中惯量

抱闸电机 

2

76

3

1

4 5

 

序号 定义 

1 PE 

2 U 

3 V 

4 W 

5 BK+ 

6 BK- 

7 / 

MS6G-110、130 机座中惯量

非抱闸电机 

D A

BC

 

序号 定义 

A W 

B V 

C U 

D PE 

MS5-180 机座抱闸电机 

MS6G-110、130 机座中惯量

抱闸电机 

MS6-180 机座抱闸电机 

D A

BC

2 1

 

序号 定义 

A W 

B V 

C U 

D PE 

1 BK+ 

2 BK- 

抱闸引脚说明： 

上述包含 BK+、BK-的引脚定义的线缆用于带抱闸电机，非抱闸电机线缆无此引

脚，为空端子。 

（3）EtherCAT 通讯线线缆型号 

JC – C B - 1

显示 名称

JC 产品配套线缆统称

显示 名称

C CAT
显示 类型

B 超五类网线

0P2

0P5

显示

1

3

0.2

0.5

长度（m）

1

3

 
注意：目前通讯线线缆的长度有 0.2米，0.3 米，0.5 米，1米，3 米，5米，10

米，20 米。 

 制动电阻选型 

（1）制动电阻说明 

当伺服电机由发电机模式驱动时，电力回归至伺服放大器侧，这被称为再生电力。

再生电力通过在伺服放大器的平滑电容器的充电来吸收。超出可以充电的能量后，再

用制动电阻器消耗再生电力。 

伺服电机由再生（发电机）模式驱动的情况如下所示： 

 加速、减速运行时的减速停止期间 

 垂直轴向下运行时 

 外部负载带动电机旋转时 

驱动器型号 制动电阻连接端子 

DS5C5 全系列 

1）使用内置制动电阻短接 P+和 D端子、P+和 C断开。 

2）有内置放电电阻的机器使用外置再生电阻将再生电阻接至 P+和 C

端子、P+和 D 短接线拆掉，P0-25=功率值，P0-26=电阻值。 

（2）制动电阻选型 

下表为各型号电机推荐的外置制动电阻规格。 

驱动器型号 
内置 

制动电阻 

最小阻值（不能

小于此值） 

外置制动电阻 

（推荐阻值） 

外置制动电阻 

（推荐功率值） 

DS5C5-20P1-PTA / 

80Ω 80Ω-100Ω 200W 以上 DS5C5-20P2-PTA / 

DS5C5-20P4-PTA / 

DS5C5-20P7-PTA 80W50Ω 50Ω 50Ω-100Ω 600W 以上 

DS5C5-21P0-PTA 80W45Ω 35Ω 35Ω-75Ω 800W 以上 

DS5C5-21P5-PTA 80W50Ω 
30Ω 30Ω-50Ω 

1000W 以上 DS5C5-22P3-PTA 80W50Ω 

DS5C5-22P6-PTA 80W50Ω 25Ω 25Ω-50Ω 

DS5C5-41P0-PTA 80W100Ω 120Ω 120Ω-150Ω 800W 以上 

DS5C5-41P5-PTA 80W100Ω 75Ω 75Ω-120Ω 1000W 以上 

DS5C5-42P3-PTA 80W60Ω 55Ω 55Ω-75Ω 1000W 以上 

DS5C5-43P0-PTA / 50Ω 50Ω-75Ω 1200W 以上 

DS5C5-45P5-PTA / 25Ω 25Ω-65Ω 2000W 以上 

DS5C5-47P5-PTA / 22Ω 22Ω-50Ω 2500W 以上 

注意： 

① 选择外置电阻时，“阻值”—尽量选择接近“推荐阻值”中的“最小阻值”。

阻值越小，放电越快；“功率”的选择，根据现场实际使用选择，具体应视发热量而

定，一般尽可能选择功率大一些的外置制动电阻。 

② 制动电阻频繁放电时表面温度会非常高，配线时请使用耐高温阻燃的电线，

且注意制动电阻表面不与电线接触。 

伺服系统配线                                            

伺服驱动器各接口配线建议线材，如下表所示： 

驱动器功率 编码器线缆 动力线缆 

100W~750W 6*0.2mm² 4*0.75mm² 

1kW~3kW 6*0.2mm² 4*1.5mm² 

5.5kW~7.5kW 6*0.2mm² 4*6mm² 

注意： 

① 请不要将动力线和信号线从同一管道内穿过，也不要将其绑扎在一起。进行

配线时，请保持动力线和信号线相隔 30cm 以上。 

② 对于信号线、编码器（PG）反馈线，请使用多股绞合线以及多芯绞合整体屏

蔽线。 

③ 对于配线长度，指令输入线最长为 3m，PG 反馈线最长为 30m。 

④ 即使 OFF 电源，伺服单元内部仍然可能会滞留有高电压，请暂时（10 分钟）

不要触摸电源端子。 

⑤ 请不要频繁地 ON/OFF 电源。在需要反复地连续 ON、OFF 电源时，请控制在 2

分钟内 1 次以下。 

 

 

资料更新日期：2023 年 12 月 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

微信扫一扫，关注我们 

 

 

无锡信捷电气股份有限公司 

WUXI XINJE ELECTRIC CO., LTD. 

 地址：江苏省无锡市滨湖区建筑西路 816 号 

总机：0510-85134136        传真：0510-85111290 

网址：www.xinje.com        邮箱：xinje@xinje.com 

全国技术服务热线：400-885-0136 
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